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ULDINFO

KASUTUSJUHENDI EESMARK

e Antud kasutusjuhend, mis kuulub seadme téisvarustusse, on tootja poolt koostatud, et anda vajalikku informatsiooni neile,
kes on volitatud seadet tema ettendhtud kasutusaja jooksul kasutama.

* Lisaks hea kasutustehnika omandamisele peavad info saajad teavet hoolikalt lugema ja sellest rangelt kinni pidama.
e Tegemist on tootja antud originaalandmetega.
e Antud informatsiooni lugemine vdimaldab véltida ohtusid inimeste tervisele ja ohutusele ja majanduslikku kahju.

¢ Hoida antud kasutusjuhendit kogu seadme kasutusea jooksul teadaolevas ja kergelt juurdepéaasetavas kohas, et selle saaks
alati katte hetkel, kui on vaja seda lugeda.

e Moned antud kasutusjuhendis toodud andmed ja pildid ei pruugi tapselt vastata teie omanduses olevale, aga see ei mojuta
nende funktsiooni.

* Tootja jatab endale Siguse viia sisse muudatusi ilma ette teatamata.

e Monede eriti oluliste tekstiosade esiletdstmiseks voi mdnede tdhtsate momentide naitamiseks kasutati siimboleid, mille
tahendust jargnevalt kirjeldatakse.

4

P Oht - Tahelepanu

Siimbol tahistab toésise ohu oluorda, mille tahelepanuta jatmine voib seada tosisesse ohtu inimeste tervise ja
ohutuse.

A Ettevaatust - Hoiatus

Siimbol tahendab, et on vaja kdituda vastavalt, et mitte seada ohtu inimeste tervist ja ohutust ja mitte pohjustada
majanduslikku kahju.

Siimbol tahistab eriliselt tahtsat tehnilist informatsiooni, mida ei tohi tdhelepanuta jatta.
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TOOTJA JA SEADME IDENTIFITSEERIMINE

Néidatud identifitseerimisplaat kantakse otse seadmele. Sellel on

ara toodud viited ja olulised andmed ohutuks t6otamiseks. ANDMEPLAAT
Mistahes vajaduse korral péérduda tootja klienditeenindusse voi (A) Tootja identifitseerimine
mdnda volitatud keskusesse. (C) Mudel

Mistahes  tehnilise  abi taotluse korral tuua vilja !
(C) Ehitusaasta

- -------

identifitseerimisplaadil méargitud andmed, ligikaudsed t66tunnid © ve:rsioon

ja tekkinud defekti tiidp. —

Mant}actured by Xx;xxxxxxxxxxxxxxx, XXX XKXXXXXXXXXXX
' XXXXX Xi0e000000000000000001¢ (XX) - XXXX

' (
A. Tootja identifitseerimine. .C; MODEL mqﬁ QG
| ® 0
E o

B. EL vastavusmargis. )

C. Mudel ja versioon / matriklinumber / ehitusaasta. s LT VA
Sorozatszam@ XXXXXXXXXXXXXX :

D. 1:§hnili§ed andmed: pinge, vool, kaitsemaar, maandus,

I5ikelaius (D) Tehnilised

andmed

©) Matriklinumber (B) EL
vastavusmargis

INFORMATSIOON OHUTUSE KOHTA

Tootja on poodranud eritédhelepanu teguritele, mis vdivad seada ohtu seadmeid kasutavate to6tajate ohutuse ja tervise. See teave
on mdeldud kasutajate teavitamiseks sellest, millele tuleb ohu véltimiseks eritdhelepanu poorata.

OHUTUSNOUDED

TOODE ON VARUSTATUD LOIKETERAGA JA SEE El OLE MANGUASI!

« Lugege hoolikalt Iabi kogu juhend, eelkdige kdik ohutust puudutav teave, ja veenduge, et olete
sellest téielikult aru saanud. Kasutage seadet ainult tootja poolt ette ndhtud eesmarkidel.
Jargige hoolikalt t66d, hooldust ja remonti puudutavaid juhiseid.

+ Veenduge roboti todtamise ajal, et selle toopiirkonnas ei oleks mitte kedagi eriti lapsi, vanureid
ega puuetega inimesi ning lemmikloomi. Vastasel juhul soovitame plaanida roboti 166
sellisele ajale, mil laheduses ei ole mitte kedagi. Jalgige seadet, kui laheduses on teadaolevalt
lemmikloomi, lapsi voi teisi inimesi. Kui roboti teel asub inimene vdi loom, peatage robot kohe.

+ Toopiirkondades, mida ei ole piiratud raskelt lletatava taraga, tuleb seadet t60 ajal jalgida.

« Muruniidukroboti todpiirkonna Umber tuleb paigutada hoiatusmargid, kui seda kasutatakse
avalikes kohtades. Markidel peab olema jargmine tekst: “Tahelepanu! Automaatne muruniiduk!
Hoiduge masinast eemale! Jalgige lapsi!”

« Robot ei ole m&eldud kasutamiseks lastele ega piiratud flisiliste, sensoorsete vdi vaimsete
vboimete vOi puuduvate kogemuste ja / voi teadmistega isikutele, kui neid ei jélgi nende ohutuse
eest_yas’i(utav isik vOi kui neid ei ole dpetatud seadet kasutama. Jalgige, et lapsed seadmega
ei mangiks.

- Arge lubage kasutada robotit inimestel, kes ei tea, kuidas see td6tab.

« Hooldus- ja remonditddde teostajad peavad olema téielikult kursis seadme eripéra ja
ohutuseeskirjadega. Lugege enne roboti kasutamist tédhelepanelikult kasutusjuhendit ja
veenduge, et olete selle juhistest aru saanud.

« Kasutage ainult originaalvaruosi: arge tehke robotis muudatusi; arge muutke, kdérvaldage
ega jatke vélja paigaldatud ohutusseadmeid. Tootja keeldub igasugusest vastutusest, kui on
kasutatud varuosi, mis ei ole originaalvaruosad. Selle ndude eiramine vdib pohjustada tdsist
ohtu ohutusele ja inimeste tervisele.

« Kontrollige, et murul ei oleks manguasju, tooriistu, oksi, riideesemeid ega muid esemeid,
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mis voivad terasid kahjustada. Kui need esemed on murul, vBivad need pdhjustada roboti
kahjustumist vdi selle blokeerida.

Roboti peale ei tohi istuda. Arge tdstke kunagi liikuvat robotit tera kontrollimiseks ega roboti
teisaldamiseks. Arge pange kasi ega jalgu liikuva seadme alla.

Arge kasutage robotit, kui sprinkler t66tab. Programmeerige sellisel puhul robot nii, et see ei
tootaks sprinklerigi(a theaegselt. Arge peske robotit kdrge surve all veejoaga ega kastke seda
osaliselt ega taielikult vette, kuna see ei ole veekindel.

Votke enne seadme mistahes kasutajapoolset reguleerimist voi hooldamist selle toide valja ja
aktiveerige ohutusseadis. Kasutage tootja poolt ette ndhtud isikukaitsevahendeid, kasutagLe
|Giketeraga tegeledes kindlasti kaitsekindaid. Kasutajapoolset puhastust ja hooldust ei tohi
teha jarelevalveta lapsed.

Kasutajapoolset puhastust ja hooldust ei tohi teha jarelevalveta lapsed.
Arge kasutage kahjustatud I6iketeraga robotit. Ldiketera tuleb vilja vahetada.

Ar%e kasutage robotit, mille vélisosad on kahjustunud. Kui ilmneb mehaanilisi vigastusi, tuleb
kahjustunud osad vélja vahetada.

A[%e kasutaga(e robotit, kui selle trafo toitejuhe on kabljustatud. Kahjustatud toitejuhe voib
ohjustada kokkupuutumist pingestatud osadega. Tootja, selle esindaja v6i sarnase
valifikatsiooniga isik peab juhtme ohuolukordade valtimiseks vélja vahetama.

Kui toitejuhe kahjustub kasutamise ajal, vajutage roboti peatamiseks stopp-nupule ja
eemaldage toitepistik pistikupesast.

ngntrolligﬁ korraparaselt robotit visuaalselt ning veenduge, et roboti tera, kinnituskruvid ega
|dikemehhanism ei oleks kulunud ega kahjustatud. Veenduge roboti tdokindluse tagamiseks,
et kdik mutrid, poldid ja kruvid oleksid pinguldatud.

Kui robot kasutamise ajal ebaharilikult vibreerub, vajutage seadme peatamiseks stopp-nupule
ja eemaldage toitepistik pistikupesast.

On rangelt keelatud kasutada voi laadida robotit plahvatus- ja tuleohtlikus keskkonnas.

Kasutage ainult tarnija poolt kaasa antud akulaadijat ja toiteallikat. Ebadige kasutamine vdib
pohjustada elektrilooki, tlekuumenemist voi sOdvitava akuvedeliku lekkimist. Lekke korral
tuleI pesta akut vee / neutralisaatoriga; vedeliku silma sattumise korral tuleb podrduda arsti
poole.
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OHUTUSSIGNAALID

B>

Enne seadme  kasutamist,
lugeda tahelepanelikult
kasutusjuhendit.

SN

v
&\‘9

STOP

Keerlevat |diketera mitte
puutuda, kasi ja jalgu mitte
panna lilkkuva seadme alla. Enne
seadme juurde minemist tuleb
oodata, et |diketera ja keerlevad
osad on taielikult peatunud.

Hoiduda seadmest turvalises
kauguses selle tootamise ajal.

Roboti tootamise ajal
kindlustada, et niitmisalal
poleks inimesi (eriti lapsi,
vanureid v&i puuetega inimesi)
ja koduloomi. Kui seade t66tab,
hoida koduloomad, lapsed
voi teised isikud turvalises
kauguses. Igasuguse ohu
véltimiseks  programmeerida
roboti t66tamisaeg vdimalikult
ohutule kellaajale.

Seadme peale astumine on
keelatud.

vef>| |k |>

Enne seadme Kkallal tootamist
vOi selle tostmist kaivitada
turvaslisteem.

Ettevaatust! Seadet ei
tohi puhastada ega pesta
veepihustiga.

Roboti toGtamise ajal
kindlustada, et niitmisalal
poleks inimesi (eriti lapsi,
vanureid v&i puuetega inimesi)
ja koduloomi. Kui seade tootab,
hoida koduloomad, lapsed
vOi teised isikud turvalises
kauguses. Igasuguse ohu
valtimiseks ~ programmeerida
roboti t6otamisaeg voimalikult
ohutule kellaajale.

Kasutage robotit ainult
toiteallikatega, mis on ara
toodud selle ,Tehniliste

andmete” peatiki tehnilises
teabes.
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TEHNILINE INFORMATSIOON

TEHNILISED ANDMED

Kirjeldus

D020DEZ

Maksimaalne niitmiseks soovitatav pind

Toovoimsus (-20%(*))

m2 (sq’)

1000
(10763)

laadimistskli [6ppu (*

Mo6tmed (A x K x S) mm 453x296x220
Roboti kaal koos Akuga kg 7.1
Loikekdrgus (Min-Maks) mm (") 25-60 (0,98-2,36")
|diketera mm (") 180 (7,08 )
Loiketera kiirus RPM 4200
" A~ Meetrit / ‘
Liikumiskiirus Minutis 28 (91,8
45% lubatud sdltuvalt muru tingimustest ja paigaldatud
i iuhi i i lisaseadmetest.
Il:/;?llés(li?aalne juhitav ja soovitatav % 35% maksimaalsest juhitavast ja soovitatavast. Korraparase muru
tingimustes, . -
20% valisserva voi traadi i Iaheduses.
ROBOT:
-10°(14 F)) (Min) +50° (122 F) (Maks)
L R AKULAADIJA:
Tookeskkonna temperatuur Maks °C 10°(14 F) (Min) +40° (104 F) (Maks)
LAADIMISJAAM:
-10°(14 F) (Min) +45°(113 F.) (Maks)
Moodetud helivoimsuse tase dB(A) 59
ROBOT: IPx5
Veekaitse aste IP AKULAADIJA:IPx4
LAADIMISJAAM: IPx4
Elektrinaitajad
SOY-2940230
Input: 100-240 V~; 1.8A; 50/60Hz; Klass 1
output: 29.4V ; —; 2.3A
Toitja (liitiumakule) - Alternatiivne kood -
Mean Well OWA-60E-30ZCT
Input: 100-240 V~; 1.2A; 50/60 Hz; Klass 2
output: 29.4V —; 2.0A
Akude ja laadimise tiilip
Laetav liitium-ioon aku
(nimipinge) 25.9V-5.0 Ah
Keskmine laadimisaeg hh:mm 2:00
Keskmine tt‘)éaeg parast hh:mm 04:00

(*) Vastavalt muru olukorrale, haljasalale ja niidetava ala keerukusele.
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Sagedused

Raadiosaatja roboti juhtimiseks

To66 sagedusala (Hz) 500 - 60000
Maksimaalne vdimsus raadiosagedusel (dBm) <10

Bluetooth

To6 sagedusala (Hz) 2402 - 2480
Maksimaalne voimsus raadiosagedusel (dBm) <14

GSM

Seadmed / lisaseadmed / funktsioonid

T66 sagedusala (Hz) 850/900/1800/1900
Maksimaalne voimsus raadiosagedusel (dBm) < 33

Juhitav ala koos peamisega 4
Vihmaandur seerivarustus
Eco -Mode ( reziim)- :
Iseprogrammeerimine (patendiga) seerivarustus
Moodul Connect (GPS, GPRS) Optional

Laadimisjaama tagasitulemise
meetod

“V-Meter” - “follow wire”

Traadi maksimaalne
pikkus (ligikaudne, arvestatud
regulaarse imberm&ddu p&hjal)

m ()

600 (1968))

(*) Vastavalt muru olukorrale, haljasalale ja niidetava ala keerukus

ele.

SEADME ULDINE KIRJELDUS

Seade on automaatselt muru niitmiseks projekteeritud ja ehitatud
robot, mis niidab aedade muru ja kodude muruplatse mistahes
kellaajal paeval ja 60sel. See on véike, kompaktne, vaikne ja lihtsalt
transporditav.

Toofaasis niidab robot sillutise ja/voi toketega (aiad, seinad vms)
piiritletud ala.

Kui robot tuvastab rohu puudumise vdi kohtab takistust, muudab
see juhuslikult trajektoori ja hakkab lilkkuma uues suunas.

Random t60printsiibil teostab robot piiritletud muru automaatse ja
taieliku niitmise (vaata joonist).

Robot on vdimeline dra tundma kdrgema ja/voi paksema muru
mones aia piirkonnas ja kaivitama automaatselt, kui seda
vajalikuks peab, spiraalse liikkumise muruniitmise perfektseks
viimistlemiseks.

Muru pindala, mida robot saab niita, soltub reast faktoritest:

roboti mudelist ja paigaldatud akudest;

maa-ala omadustest (ebaregulaarsed piirid, ebatasased

pinnad, ala liigendamine, jne.);
muru omadused (rohu tiiip ja kdrgus, niiskus, jne.);

tera olukord (t6husa teritamisega, ilma prahi ja koorikuta, jne).
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PAIGALDAMINE

PAKEND JA LAHTIPAKKIMINE

Seade tarnitakse nduetekohaselt pakituna. Lahtipakkimisel votta see vélja ettevaatlikult ja kontrollida osade terviklikkust.

A Ettevaatust - Hoiatus

Lambumisohu valtimiseks hoida kiled ja plastikmahutid eema imikutest ja vaikelastest!

Siilitada pakkimismaterjal tulevikus kasutamiseks.

SUSTEEMI PAIGALDAMISE PLANEERIMINE

Roboti paigaldamine pole raske, kuid vajab parima véimaliku toiteploki asukoha.
Seadke toiteplokk lihtsalt ligipdasetavasse kohta.

- Toiteplokk peab olema hastichutatud kohas ning otsese
padikesevalguse ja ilmastikuolude eest varjatud.
- Toiteplokk ei tohi olla otsekontaktis maapinna vdi niiskete

keskkondadega. @

A Ettevaatust - Hoiatus

Paigaldada toiteplokk lastele kattesaamatusse kohta.

toitegrupp .

Q0

A Ettevaatust - Hoiatus

Elektriiihenduse tegemiseks on vajalik, et paigalduspiirkonna laheduses oleks pistikupesa. Veenduda, et toitevorku
iihendamine oleks vastavuses antud valdkonnas kehtivate seadustega. Taiesti ohutuks tootamiseks peab
elektrisiisteem, kuhu toiteplokk iihendatakse, olema varustatud korralikult toimiva maandusega. Toitevooluring
peab olema kaitstud jadkvoolukaitsmega (rCd), mille aktiveerimisvool ei iileta 30 mA.

Ettevaatust - Hoiatus

Tagada, et juurdepais toiteplokile oleks lubatud ainult volitatud isikutele.

9 Kasutusjuhend




TOOALA ETTEVALMISTAMINE JA PIIRIDE MAARAMINE

Niidetava muru ettevalmistamine

1. Veenduge, et niidetav muru oleks lihetasane ja ei varjaks aukusid, kive vdi teisi takistusi. Vastasel juhul taitke kdik pinnases
olevad augud ja eemaldage takistused. Kui takistusi pole véimalik eemaldada, tuleb sellised kohad selgepiiriliselt kindlaks
madrata ja vastava kaitsega Uimbritseda.

2. Veenduge, et likski niitmispiirkonna sisse jaav pind ei tiletaks lubatavat kallet (vaadake “Tehnilised naitajad”).
Murupinda tajuvad sensorid lubavad robotil muruplatsil vabalt liikuda. Muru tuleb (le kontrollida ja ette valmistada, et robotil

oleks muruvabade pindade tuvastamiseks piisavalt ruumi. Jargige roboti dige ja ohutu kasutamise tagamiseks hoolikalt
allpool toodud punkte.

( R

D

l

SEIN HEKK VAIKESED SILLUTIS
kdrgem kui 15¢cm. /5.90 " KAARED Laiem kui25cm /9,8"

. /

Piiride/kaitsetdkete tiiibid, mida tohib kasutada roboti tod6ala maaramiseks.
Piirded, nagu néiteks kaared, peavad olema piisavalt jaigad, et roboti 166gile vastu pidada.

Sillutis

Aias vOi selle &édres asuva 2-7 cm >25cm (13.8") >5cm
(0,78-2,75") korguse astme puhul
vajab robot ohutuks peatumiseks
ja suuna muutmiseks thte
Ulalkirjeldatud piiretest.

8-100 cm (3,15-39,37") korguse
astme korral kasutab  robot
peatumiseks ja suuna muutmiseks
stigaviku andureid.

Roboti optimaalseks liilkumiseks jatke
adre ette vahemalt 5 cm laiune tasane
ala.

miinimumkd&rgus

Ule 100 cm kérguste astmete puhul tuleb ohutuse huvides
veenduda miiiiride olemasolus vdi hoolitseda kaitsepiirete voi
asjakohase aluspinna kasutamise eest.

>100cm

Kasutusjuhend 10



Hekk e

Tooala on voimalik piirata ka hekkidega.

Augud

Toobala peab olema puhas aukudest ja I6hedest. Kontrollige
enne roboti kaivitamist, et muru oleks puhas korvalistest
objektidest, nagu manguasjad, vaikesed kivid, oksad voi
maapinnast valjaulatuvad vihmutid, mis véivad roboti toimimist
takistada voi |diketera kahjustada.

Takistused ja kaitsepiirded

Joonised néitavad sobiva todala sisse jdavaid ja seda Umbritsevaid elemente. Puujuurte vdi maapinnal olevate juhtmete
olemasolul tuleb ligipdas neile objektidele sillutise, seinte vdi muude takistustega tdkestada, kuna nendega kokkupuutumine
vOib robotit kahjustada. Roboti normaalset toimimist mittetakistavad objektid (puud, postid) ei vaja kaitsmist.

11 Kasutusjuhend



Juured

Arge jatke mitte mingil juhul toédalasse kaitsepiiretega
Umbritsemata ohtlikke (puujuured, véljaulatuvad torud,
t6oriistad jne) objekte, kuna need takistavad roboti t60d.

Peenkruus

'

® Oht - Tahelepanu

Robot ei pruugi Oigesti dra tunda muru piiravat
rohelust. Kaitske muruplatsi muude piiretega.

Teravad nurgad

'

® Oht - Tahelepanu

Kitsalt loppevates muruplatsi osades, nagu on
ndidatud joonisel, ei saa robot korralikult liikuda.
Seetottu tuleb need osad niidetavast alast vilja
arvata, kuna vastasel juhul voib robot seatud piiridest
valjuda.

Kasutusjuhend

12




KALLAKUD

Veenduge, et likski muruplatsi osa ei liletaks lubatud kaldenurka (vaadake “Tehnilised naitajad”).
Jarsemate kallakutega piirkondade niitmine pole véimalik (vaadake jargnevaid punkte). Jarsemaid kallakud tuleb seetdttu
niidetavast alast valja arvata.

_
Roboti sensorid on suutelised tuvastama robotile iile jou kaivaid kallakuid. Roboti liikumissuunda muudetakse,

arvata ja vastavalt piirata. Soovitame robotit esmakasutamisel testida maksimaalse lubatava kaldega kallakutel.

ULESPOOLE KALLAK ALLAPOOLE KALLAK

( R R

Suurem kui T m
0 ja-45% vahel

+45% 45 cm
e 17,71"
100cm (39,3 ")

— (771"
100 cm (39,3 ")

Robot tajub kuni 45% kallaku kdrguseerinevust, kui kallak langeb Uhtlaselt vahemaa tagant, mis on pikem kui tiks meeter.

JARSUD KALLAKUD

Roboti turvasiisteem tdlgendab jarske kaldemuutusi (iile 25°) anomaaliana ja muudab roboti liikumissuunda, et robot liiguks
tagasi ohutusse piirkonda ja saaks niitmisega jatkata. Robot vdib liigjarsu kallakuna kasitleda ka jark-jargult maapinnast
valjaulatuvaid ja tdusvaid puukande voi lillepeenarde aaristamiseks kasutatavaid kive.

_
Soovitame robotit esmakasutamisel testida maksimaalse lubatava kaldega kallakutel.

ULESPOOLE KALLAK ALLAPOOLE KALLAK
( I I

"25% 25cm
l 9,841
100cm (39,3 ")

+25% 25 cm
4\ (9,84")
100cm (39,3 ")

Robot tajub kérgusemuutusi kuni 25% kallakute puhul, kui kalle algab ootamatult.
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(/

Margitust suurema kallakuga piirkondi pole véimalik robotiga niita.

VOIMALIKUD TOOALAS LEIDUVAD OBJEKTID JA OLULISED OHUTUSVAHEMAAD

SOBIV BASSEINI ETTEVALMISTUS
p

Sillutise miinimumlaius

70 cm/27.5" \

kaitsekaared

Ulalpool toodud joonis kujutab &igesti piiratud té6ala.

SOBIMATU BASSEINI ETTEVALMISTUS
e

Sillutise laius vahem kui

70 cm/27.5" \

maapinna laius on
vaiksem kui 100 cm/39.37"

Ulalpool toodud joonis kujutab valesti piiratud té6ala.
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REGULEERIMISED

SOOVITUSED REGULEERIMISEKS

_

Kasutaja peab teostama reguleerimisi vastavalt kasutusjuhendis kirjeldatud protseduuridele. Teha ei tohi mingeid
reguleerimisi, mida ei ole kasutusjuhendis selgesonaliselt margitud. Voimalikke erakorralisi reguleerimisi, mida ei
ole kasutusjuhendis tapselt kirjeldatud, tuleb teha ainult Tootja poolt volitatud Teeniduskeskuste personali poolt.

LOIKEKORGUSE REGULEERIMINE

Enne l6iketera kdrguse seadistamist veenduda, et robot oleks peatatud ohutult (vaata ,Roboti ohutu seiskamine”).

_

Kasutada kaitsekindaid, et valtida katte Ioikamise ohtu.

1. Poorata robot Gmber ja toetada nii, et kapotikate ei saaks
vigastada.

2. Poorata vastava votmega toendit (E) paripdeva.

3. Tosta véi langetada I6ikegruppi (D) soovitud |8ikekdrguse
saavutamiseks. Vaartusi on naha kaasantud vétmel asuval
modteskaalal.

(T T—

Arge kasutage robotit muru, mille kérgus on ldiketerast
1 cm (0,40 ") korgem, niitmiseks. Vahendada
loikekorgust jark-jargult. Soovitav on vdhendada
korgust vahem kui 1 cm (0,40 ") iga 1-2 paeva tagant,
kuni jouate ideaalse karguseni.

4. Reguleerimise Idppedes keerata toendit (E) vastupédeva.

5. Pd&orata robot tagasi tooasendisse.
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SUSTEEMI KONSTRUKTSIOON JA PAIGALDAMINE

Roboti paigaldamine ei too kaasa keerukaid toiminguid, aga vajalik on mdningane eelnev planeerimine, et maarata dra parim
koht laadimisjaama, toiteploki paigaldamiseks ja juhttraat tee mahapanemiseks.

e Laadimisjaam tuleb paigaldada muru &arde soovitavalt
suuremate moodtmetega alale, kust oleks vajadusel kerge
juurdepéas teistele muru tsoonidele. Ala, kuhu on paigaldatud
laadimisjaam, nimetatakse edaspidi ,Peaala”.

QIS

toitegrupp .

Ettevaatust - Hoiatus

|

Paigaldada toiteplokk lastele kattesaamatusse kohta.
Naiteks korgemale kui 160 cm (63 ").

Ettevaatust - Hoiatus

|

Tagada, et juurdepaas toiteplokile oleks lubatud ainult
volitatud isikutele.

Ettevaatust - Hoiatus

Elektriiihenduse tegemiseks on vajalik, et paigalduspiirkonna laheduses oleks pistikupesa. Veenduda, et toitevorku
iihendamine oleks vastavuses antud valdkonnas kehtivate seadustega. Taiesti ohutuks tootamiseks peab
elektrisiisteem, kuhu toiteplokk iihendatakse, olema varustatud korralikult toimiva maandusega. Toitevooluring
peab olema kaitstud jadkvoolukaitsmega (RCD), mille aktiveerimisvool ei iileta 30 mA.

Soovitav on paigaldada grupp elektriseadmete kappi (véljas v6i sees), mida saab votmega sulgeda ja mis on Gige
ohuvahetuse siilitamiseks hasti ventileeritud.

* |ga tootsukli 16pus peab robot leidma kergesti laadimisjaama, mis on ldhtepunktiks jargmisele to6tsiiklile ja teistesse
tootsoonidesse, edaspidi nimetatud ,Lisaalad”, liikkumisel.

¢ Paigaldada laadimisjaam jargmisi reegleid arvestades:

- (hetasane ala;

- kindel, kompaktne ja head d@ravoolu vdimaldav maapind;

- soovitavalt suuremamddtmelise muruala juures;

- veenduda, et voimalikud vihmutid ei suunaks veejuga laadimisjaama sisemusse;

- laadimisjaama sisenemise kiilg peab olema paigutatud nagu joonisel naha, et vdimaldada robotil siseneda jargides
paripaeva juhttraat;

- enne jaama peab olema 200 cm (78,74 ") sirgjoont.

- vodimalikud muruplatsi eraldavad metallist vardad voi aarekivid aluse laheduses vdivad pdhjustada haireid signaali
vastuvdtmises. Paigaldage alus aia mdnda teise kiilge vdi eemaldage alus aarekividest. P6orduge enama teabe saamiseks
tootja abikeskuse vdi selle volitatud esindajate poole.

¢ Laadimisjaam peab olema maa kiilge tugevalt kinnitatud. Valtida astme tekkimist aluse ette, paigutades vajadusel sissepaasu
ette vaike kunstmurust vaip, et kompenseerida sissepadsuastet. Teise voimalusena eemaldada osaliselt muru ja paigaldada
alus rohujuure korgusele.

¢ Laadimisjaam on toiteplokiga (ihendatud juhtmega, mis peab laadimisjaamast eemalduma I6ikepiirkonna vélispoolelt.
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* Paigaldada toiteplokk jargmisi reegleid arvestades:

- ilmastikutingimuste ja otsese péaikesevalguse eest kaitstud
kohas;

- soovitavalt elamu, garaazhi vdi panipaiga sisse;

- kui paigaldatakse vélja, tuleb valtida otsest paikesevalgust
ja vett: seega on vajalik kaitsta seda ventileeritud kastiga.
Seda ei tohi paigutada otsesesse kokkupuutesse maapinna
vOi niiske keskkonnaga;

- paigaldada valjapoole muru ja mitte sissepoole;

- sirutada Ulejadv juhe, mis laadimisjaamast ulatub
toiteplokini, vélja. Juhet ei tohi lihendada ega pikendada.

e Sissepddsu juhe peab olema sirgjooneline ja laadimisjaama
suhtes risti véhemalt 200 cm (78,74") ja valjumisldik peab
eemalduma laadimisjaamast, see voimaldab robotil Gigesti
siseneda.

T e XK
Aaugus
200 cm

/78,74"

Juhul, kui robot paigaldatakse ala ldahedusse, kuhu on
paigaldatud teine robot (samasugune véi teise tootja oma), tuleb
paigaldusfaasis teha saatjale ja roboti vastuvotjale modifikatsioon,
nii et kahe roboti sagedused teineteist ei segaks.

Onnetusjuhtumi puhul pdorduda Iahimasse raviasutusse.

SRR RN S il S e A

I A = 2 ol el =
R e o e T N S i
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Laadimisjaama ja toiteploki paigaldamine

s " ——
& : toiteplokk (A)
Ettevaatust - Hoiatus
Enne mistahes toimingu teostamist liilitada vilja | ﬂ

elektri iildtoide.

kaitse (L)
Paigaldada toiteplokk lastele kattesaamatusse kohta.
Naiteks korgemale kui 160 cm (63.00 ").

Laadimisjaamani viivat kaablit ei tohi teha lilhemaks
voi pikemaks ja kogu iileliigne kaabel tuleb pakendada
kaheksakujuliselt nagu joonisel ndidatud.

Paigaldamiseks kasutatav juhttraat ei tohi olla
lithem kui 50 m, palun votke iihendust oma lahima
teeninduskeskusega.

1. Paigaldada laadimisjaam mééaratud kohta.
2. Sisestage juhttraat (M) koos guide laadimisjaama. Loigake ilejadnud juhttraat &ra umbes 5 cm pistikutest korgemal.

3. Uhendage aluse sisendkaabel saatja punase terminaliga (T). Uhendage aluse véljundkaabel musta terminaliga.

Terminalid on moeldud ainult originaalse juhttraat iihendamiseks.

------ saatja (T)
S
B E = 2w =
__________ ihendage punase
terminaliga
¢ = =
= =

< < = \ = -
— K e = S =
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4. Kinnitada laadimisjaam (N) maa kiilge naeltega (P). Vajadusel
kinnitada laadimisjaam ankrutega (Q).

Paigaldada toiteplokk (A).
Uhendada laadimisjaama (N) toitejuhe (E) toiteplokiga (A).

Uhendada toiteploki (A) pistik vooluvdrku. saatja (B)

@ N o o

Kui saatja led vilgub, on ihendus 6ige. Vastasel juhul on vaja
tuvastada anomaalia (vaata ,Rikete otsing).

juhttraat

9. Monteerida kaitse (L). toitejuhe (E) I SRapecm
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Tooala piiritlemine

Kontrollida kogu murupinda ja hinnata, kas on vajalik selle
jagamine mitmeks eraldi to6alaks vastavalt jargnevalt kirjeldatud
kriteeriumitele. Enne juhttraat paigaldamistdid on soovitav 166
labiviimise lihtsustamiseks kontrollida lle kogu teekond. Pilt
kujutab ndidet murust koos teega juhttraat paigaldamiseks.

Sisteemi paigaldamise kaigus tuleb vélja selgitada vdimalikud
sekundaarsed alad. Lisaala on osa murust, mis on ihendatud
peamuruga kitsa labipaasuga, millele on robotil juhuslikult liikudes
raske ligi padseda. Alale tuleb ligi pdaseda ilma astmeteta ja
Uletamata lubatud kdrgusevahesid. Ala defineerimine “Lisaalaks”
sOltub ka peaala mddtmetest. Mida suurem on peaala, seda
raskemini labipadsetavad on kitsad labikdigud. Uldiselt loetakse
vaiksemat labipaasu kui 200 cm (78,74 ") lisaalaks. Robot haldab
lisaalasid arvuliselt vastavalt mudeli néitajatele (,Vaata Tehnilised
Andmed”).

Minimaalne lubatud l&dbipaasuala servast servani on 150 cm (59,05
tolli). Kui labipaasuala kérval on objekte voi muruta/négusaid
alasid, tuleb arvestada ka minimaalse ohutuskaugusega nende
suunas; sel puhul peab kogu vajalik ja kasutatav labipaasuala
servast servani olema 200 cm (78,74 tolli).

Juhul kui Iabimisteekond on liiga pikk, v&iks niitmislaius juhtmest
piirdekaablini olla suurem lébipaasuala servast servani on 150 cm
(59,05 tolli).

Programmeerimise ajal tuleb konfigureerida alade modtmed ja
suund, mille kaudu masin jéuab sinna kdige kiiremini (paripaeva/
vastupdeva) ning traadi vajalik pikkus sekundaarsele alale
joudmiseks.

Kui eespool kirjeldatud miinimumndéudeid ei jargita, ja alal on
eralduspiire, roboti omadustele mittevastav kdrguserinevus voi
labipdasukoridor on servast servani kitsam kui 150 cm (59,05
tolli), loetakse muru seda ala ,Suletud alaks”.
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Kui téopiirkonnas on metallist sillutist, metallkaev, dusSipdrand voéi elektrijuhtmeid, sattige roboti talitlushéairete valtimiseks
juhttraat vahemalt 100 cm (39,37")peale, et véltida juhttraat hairimist.

(/

Joonisel on toodud niaide toopiirkonnas asuvatest elementidest ja kaugused, mida tuleb juhttraat paigaldamisel
jargida. Juhttraat signaalihdirete valtimiseks tuleb arvestada kaugustega koigist raud- v6i muudest
metallelementidest (kaevud, elektriiihendused vms).

LISAALA
min. 150 cm
(traati jargides)
S s < L
N, i iy

min. 230 cm l min. 100 cm
(150 cm traati jargides)

Juhendis toodud vahemaadest ja tapsustatud kallakutest tapne kinnipidamine tagab optimaalse paigalduse ja roboti
nouetekohase t60. Kallakute voi libedate pindade puhul suurendada vahemaad vahemalt 30 cm vorra. / 11,81 ".

4,

(1]

min. 90 cm

*l

AR T RN B DA

[ A
(1]

N r_njn. 100 cm

e
¢

‘»
..‘

Kui to0ala sees voi selle kdrval asub bassein, tiik, kuristik, kraav, teeperv, sdidutee, mis on vdi ei ole piiratud kergesti liletatavad
taraga, pange juhttraat vdhemalt 90 cm (35,43 “) kaugusele.

Kui toopiirkonnas on 66gikindlaid
takistusi nagu naiteks puid, podsaid voi
poste, millel pole teravaid nurki, pole neid
vaja piiritleda. Robot tuvastab takistuse
ja muudab suunda.
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JUHTTRAAT PAIGALDAMINE

Jjuhttraat voib olla maha kaevatud véi maapinnale asetatud. Kui
on olemas vajalik masin juhtme paigaldamiseks, on soovitav see
maha kaevata, kuna see tagab juhtme suurema kaitse. Vastasel
juhul tuleb asetada juhe maapinnale vastavate naeltega, nagu traadi
jargnevalt kirjeldatud.

J Er—

Alustada traadi mahapanemist laadimisjaama
paigaldamise piirkonnas ja jatta paarimeetrine varu,
et see parast grupiga iilhendamist Ioppfaasis vastavalt
mootudele ara lGigata.

Maapinnale asetatud juhe

Kasutades kutterit vdi trimmerit 1digake muru vdga madalaks
piki rada, kuhu tuleb paigaldatav kaabel. Sel moel on lihtsam viia
kaabel maapinnaga kontakti ja hoiduda, et niiduk I6ikaks kaabli
Iabi voi kahjustaks selle isolatsiooni.

1. Asetage kaabel péaripdeva piki kogu rada ja kinnitage see
vastavate, liksteisest umbes 100 cm (39,37 ") vahedega naelte
abil. Traat peaks olema kontaktis maapinnaga, valtimaks, et
niiduk seda kahjustab enne, kui muru selle uuesti kinni katab.

- Jargige traadi paigaldamisel paripdaeva péorlemissuunda.

- Mittesirgjoonelistel I6ikudel kinnitada nii, et see ei keerduks,
vaid moodustaks regulaarse kurvi (raadius 20 cm).
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Maassekaevatud juhe
1. Kaevake maasse korrapérane vagu (umbes 2-3 cm (0,787 + 1,181 ")).

2. Paigaldada juhe paripdeva kogu tee ulatuses paari sentimeetri sligavusele. Juhet ei tohi matta stigavamale kui 5 cm, et mitte

vahendada roboti piilitava signaali kvaliteeti ja intensiivsust.

3. Juhtme paigaldamise faasis kinnitada vajadusel monedes punktides vastavate naeltega, et seda pinnasega kinnikatmise

faasis oma kohal hoida.

4. Katta kogu juhe pinnasega ja teha nii, et see jadks maa sees pingule.

Traadi ihendamine. a

Kasutage originaalset liitmikku, kui paigalduse Idpuleviimiseks on
vaja tdiendavat traati.

Paigutage juhtme kd&ik otsad liitmikku ning veenduge, et juhtmed
on taielikult sisestatud nii, et otsad on teiselt poolt ndha. Vajutage e
tange kasutades tlemisel kiiljel olev nupp taielikult alla.

T r—

- Kasutage ainult originaalseid liitmikke, sest
ainult need tagavad turvalise ja veekindla
elektriiihenduse.

- Arge kasutage kleeplinti ega muud tiiiipi
liitmikke (limbriseid, terminale jms), mis ei
taga oOiget isolatsiooni: mulla niiskus pohjustab

aja jooksul piirdetraadi oksiideerumist ning
katkemist.

AKU LAADIMINE ESMAKORDSEL KASUTAMISEL

1. Sisestada robot laadimisjaama.

2. Vajutage nupule ,ON/OFF" ja oodake paar sekundit, kuni robot
on taielikult sisse lulitunud.

3. Aku margutuli laheb paariks sekundiks oranziks, kui
laadimisjaam &ra tuntakse.

4. Veenduge, et margutuli ,AUTO” on kustunud, vajutage
vajadusel margutule valjaliilitamiseks nupule ,AUTO".

5. Pdrast laadimise |0ppemist on véimalik  robotit
kasutada v&i kasutuselevotmiseks programmeerida (vt
,Programmeerimisreziim”).

(¢ ET——

Akud peavad esimesel laadimisel jaama iihendatuks
vahemalt 4 tundi.

e KLAHV ,PLAY/PAUSE"

KLAHV ,ON"
’
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KASUTAMINE JA TOO

KASUTAMISEESKIRJAD

_

- Lugege enne roboti esmakordset kasutamist hoolikalt kasutusjuhendit ja veenduge, et olete sellest (ja eriti
selles sisalduvatest ohutuseeskirjadest) taielikult aru saanud.

- Kasutage seadet ainult tootja poolt ette nahtud kasutuseesmargil ja drge tehke selles paremate to6tulemuste
saamiseks mingeid muudatusi.

- Viltige roboti ja selle lisaseadmete kasutamist halbades ilmastikuoludes (eriti kui v6ib esineda valku).

KIRJELDUS JUHTPANEEL JA MENUUDE ULEVAADE

Joonisel on kujutatud masinal olevate juhtnuppude asukohta ja funktsioone.

STOP.
@ Niiduki ohutuks peatamiseks. Kasutada otsese ohu

korral ning roboti hooldamisel.

Vajutage roboti sisse voi vélja lilitamiseks.

Lubab voi keelab automaatse t606.

auto | Automaatse t66 korral on robot programmeeritud
tootama vastavalt jargnevatel lehekilgedel kirjeldatud
programmeerimisele.

Kustunud: kasireziim.
Poleb pisivalt: automaatne t60.

Aku laetuse tase.

# @02 (1] (13)

BRTTERY

ALERT

T60 viga. Vt peatiikki ,VEAOTSING”

i

Robot laadimisjaamas (margutuli AUTO kustunud)

START Vajuta kasitsi tootamise tsiikli kaivitamiseks. Kui aku on piisavalt laetud ja margutuli AUTO on kustunud, alustab

PRUSE | robot todtsuklit. Kui tootslikkel on I6ppenud, naaseb robot laadimisjaama.

Robot aias

5TART | Kui robot liigub, on véimalik niitmine peatada ja robot Iaheb ootele.

Voimaldab niitmist jatkata, kui robot on ootel.

Naaseb laadimisjaama ja jatkab automaatset voi kasitsi t66d vastavalt margutule AUTO olekule.

|
|
C
n
m
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KASUTAMINE

Kasutuselevdtu protseduur tuleb 1abi viia esmakordsel sisseliilitamisel vdi parast pikka jdudeolekuperioodi.
Veenduge, et niidetava muru kdrgus sobib roboti nduetekohaseks t66ks (vt tehnilisi andmeid).
Reguleerige soovitud niitmiskorgust (vt niitmiskdrguse reguleerimist).

Veenduge, et tdéoala on korralikult piiratud ja miski ei takista roboti torgeteta t66d, nagu on kirjeldatud peatukis ,T60ala
ettevalmistamine ja piiramine”.

Kontrollige, et aias ei ole suuri tugevast vihmast tulenevaid lompe.

Pange robot laadimisjaama.

Vajutage toitenupule ,ON/OFF" ja oodake paar sekundit, kuni robot on téaielikult kaivitunud.
Aku margutuli 1aheb paariks sekundiks oranziks, kui laadimisjaam ara tuntakse.

Aktiveerige automaatlaaduri komplekti esmakordsel paigaldamisel roboti automaatne t60 RAKENDUSE kaudu ja selle
juhendatud protseduuri abil.

Robot on kasutamiseks valmis. Vajutage roboti automaatse voi kasitsi t66 seadistamiseks ,AUTO" .

Roboti to0 kasitsi reziimis, kui margutuli ,,AUTO” on kustunud

Kui aku on taielikult laetud, vajutage t66tsikli alustamiseks nupule START/PAUS. Kui aku on ammendunud, naaseb robot
laadimisjaama.

Kui muru ei ole taielikult niidetud, oodake, kuni aku saab téiesti téis ja alustage uut t66tsiklit.
Parimate tulemuste saamiseks soovitame kasutada robotit vahemalt iilepaeviti.

Osade funktsioonide vaikimisi seadete muutmiseks piisab tasuta nutitelefonirakenduse alla laadimisest, vt 16iku ,MENUU
KASUTAMINE RAKENDUSE KAUDU”

Roboti to0 automaatreziimis, kui margutuli ,AUTO” on siittinud

Automaatses reziimis on robot programmeeritud té6tama igal nddalapdeval. Tanu mobiilirakendusele on voimalik kontrollida
vaikimisi seadistatud kellaaega.

Robot haldab automaatselt tootsiklite arvu vastavalt aku véimsusele. Automaatreziimis véljub robot laadimisjaamast
t00tsiikli teostamiseks ja naaseb sinna laadimiseks ning jatkab seejarel t00d, kui see on vajalik.

Vaikimisi té6korralduse ja muude funktsioonide muutmiseks piisab tasuta nutitelefonirakenduse alla laadimisest, vt 16iku
,MENUU KASUTAMINE RAKENDUSE KAUDU"
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ROBOTI KASUTAMINE SULETUD ALADEL, KUS El OLE LAADIMISJAAMA

Roboti kéivitamine suletud ala reZiimis on vajalik suletud alade niitmiseks, kuhu robot juhttraat jélgides ei pdase. Veenduge, et
t60ala on sobilik, nagu on naidatud 16igus “TOOALA ETTEVALMISTAMINE JA PIIRAMINE".

A Hoiatus - Ettevaatust!

Peatage robot ohutus olekus (vt ,Roboti ohutu peatamine”) ja teisaldage see vastava kiepideme abil. Arge hoidke
kinni roboti korpusest, vaid kasutage alati vastavat kaepidet.

1. Paigutage robot téopiirkonda védhemalt 100 cm (39,37 )
kaugusele mistahes takistusest.

2. Vajutage nupule ON/OFF ja oodake paar sekundit, kuni robot
on taielikult sisse ldlitunud.

3. Uhendage nutitelefonirakendus robotiga ja valige nupp §_—
4. Valige nupp “suletud ala”. @
5. Madérake tooaja I16pp ja valige"OK”

Peatage robot pérast t66 [6ppu ohututes tingimustes (vt “Roboti
ohutu peatamine”) ja pange see uuesti laadimisjaama.

Taastage roboti normaalne t66 nii, nagu on Kkirjeldatud IGigus
“KASUTUSELEVOTT".

MENUU KASUTAMINE RAKENDUSE ABIL

Robot on varustatud Bluetooth seadmega, mis voimaldab selle programmeerimist ja juhtimist labi nutitelefoni.

Toote veebisaidilt laadige alla rakendus teie nutitelefoni jaoks Androidiga vdi 10S-ga. Jargige rakenduse kaivitamiseks robotiga
ihendumise viisardi tegevuskaiku.

Esimese tihenduse PIN-kood on tehases vaikimisi seadistatud ,0000” ja see tuleb roboti turvalisuse huvides dra muuta niipea,
kui véimalik.

Rakendus vdimaldab:
+  Muuta automaatset standardtédaega.
Seadistada vihmaanduri t66.
Seadistada ldhtepunktid vdimaliku sekundaarse ala optimaalseks haldamiseks.
Muuta parooli.
Anda kéaske Start / Paus / Home.
Juhtida robotit niitmise ajal.
Vaadata roboti olekut, hoiatusi ja véimalikke vigu.

KASUTAJAMENUU ULDSEADISTUS MOBIILSE RAKENDUSE KAUDU

Kaivitage rakendus nutitelefoni kaudu roboti programmeerimiseks ,Setup” funktsiooni abil.
Jargige kasutatavate programmeerimisfunktsioonide sissejuhatavat kokkuvétet; leiate iga funktsiooni Uksikasjaliku selgituse

vooskeemile jargnevatel lehekiilgedel. Margiga (*) tahistatud funktsioonid on kasutatavad ainult teatud mudelites. Vaadake
,Tehniliste andmetell tabelit.
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MENUU SEADISTAMINE - PROGRAMMEERIMISREZIIM

Kaivitage nutitelefonis rakendus, mis annab juurdepaasu roboti programmeerimisele funktsiooniga ,SEADISTUS".

Allpool on sissejuhatav kokkuvote kasutatavatest programmeerimisfunktsioonidest; iga funktsiooni tksikasjalik selgitus viitab
vooskeemile jargnevatele lehtedele. Mérgiga (*) tahistatud funktsioonid on kasutatavad ainult teatud mudelites. Vaadake tabelit

,Tehnilised andmedX.

Kuupaeva ja kellaaja seadistus

-~
\
!
7/

-

ld

|

\
~

Roboti seadistus

BR—0

Profiili seadistus

£

F

Nadala planeerimine
o o

-

Soovitatav to6aeg mudeli ja aia suuruse jargi

Vdimaldab seadistada roboti kuupdeva ja kellaaja. Tavaliselt seadistatakse
need automaatselt robotiga ihenduse loomisel.

See vdimaldab juurdepdasu koigile roboti t0d6ga seotud séatetele nagu
iganadalase t66tsikli ja laadimisjaama naasmise kellaaegadele.

Voite seadistada 3 erinevat tooprofiili, mida saab kasutada konkreetselt
niitmisteks voi ka roboti teatud ajaks aiast eemaldamiseks.

Véimaldab valida igale n&dalapéevale eraldi to6tsiiklite ajad (kuni 4),
toodeldavad alad ja niitmise dartes.

Voite kopeerida lihe paeva seaded véaga kiirelt kigile teistele paevadele.

Lihtsalt vajutage ja hoidke all konkreetse pdeva maaratud aegu (vasakul
oleval pildil roheline riba); ndhtavale ilmub ekraan, kus saate valida muud
nadalapdevad, kus rakendatakse samu aegu.

D020DEZ

1000 (10763")

09:00 20:00
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Laadimise seaded

L

Vihmaanduri seaded

o

6o o6 o
6 o
[

Aia seaded

AN

Paigaldamisseaded

o

Keele valik
EX

Ohutus
()

Muuda parooli

€23

(e

Klahvilukustus

N

o

Heliseaded

Kasutusjuhend

Maarab kauguse roboti ja juhttraat vahel, kui see naaseb jaama kdigist
seadistatud tooaladest.

Vihmaanduri sisse- voi vadljalllitamine. On vdimalik mé&arata ka hilisem
jaamast valjumine, kui on tuvastatud, et sajab.

Paasete juurde Uksikute to0alade seadetele, mida saab robotiga hallata;
kasutatavad seaded on jargmised:

Mé6dud: todala ligikaudne suurus

Kaugus: kaugus, mille robot peab alale jdudmiseks labima

Suund: paripédeva voi vastupédeva lilkkumine teatud alale joudmiseks
Kaugus traadist: Roboti kaugus juhttraat sekundaarsele alale liikudes.

Oko-reziim: Kui see on aktiveeritud, vihendab robot tédaega, kui tuvastab,
et muru on juba niidetud

Voimaldab muuta alltoodud paigaldusparameetreid:

+  Kaugus traadist véljumisel: maarab roboti kauguse juhttraat véljumisel.
Air Marker: muudab kaugust, milleni robot tunneb &ra laadimisjaama
signaali
Docking Shift: maarab juhttraat nihke, et robotit saaks jaama naasmisel
paremini tsentreerida.

Véimaldab muuta roboti keelt ning kuupé&eva, kellaaja ja kauguse formaati.

Voite muuta roboti sisseliilitamise ja klahviluku funktsiooni paroole.

Vdimaldab muuta roboti kaivitusparooli. Seda kombinatsiooni kasutatakse ka
uue nutitelefoni robotiga sidumiseks.

Kui on lubatud lukustusfunktsioon, ei saa robotit klahvistikuga juhtida;
roboti kaivitamiseks vdi laadima saatmiseks tuleb anda vastav kask otse
rakendusest.
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Roboti helimarguannete aktiveerimine voi deaktiveerimine.

Lahtesta

0

Lahtestatakse koik tehaseseaded.

,UHENDUSMOODULI" SEADISTUS

Roboti sees asub ihendusmoodul, mis vdimaldab seadme oleku kaugjuhtimiseks ihendust GSM- ja GPS -vorguga vastava
antenni abil. Samuti on nii véimalik anda moningaid kaske vdi jalgida roboti trajektoori kaardil.

Soltuvalt valitud roboti mudelist ja konfiguratsioonist saab ihendusmooduli osta kas lisavarustusena voi eraldi. Allpool on
juhised Gihendusmooduli seadistamiseks ja aktiveerimiseks.

Uhendusmoodul lisavarustusena
Laadige toote veebisaidilt alla rakendus Android- vdi 10S-nutitelefonile
Kui olete selle avanud, lisage robot, kldpsates nuppu ,+”
Kldpsake roboti ekraani ilaosas seadete meniiiid
Valige nutitelefoni registreerimisprotseduuri alustamiseks robotis ,Uhendusmooduli seadistamine”
Registreerimise |0pus palutakse teil konfigureerida Geofence funktsioon; valige soovitud seaded

Uhendusmoodul on niitid seadistatud
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PIKEM TOOPAUS JA VIIMINE TOOSEISU

Roboti pikaajalise mittekasutamise korral ning enne niitmishooaega, et tagada nduetekohane toimimine 166 taasalustamisel.

1. Laadida enne talvist hoiulepanekut aku taielikult. Laadida akut vahemalt iga 5 kuu tagant.
2. Viia autoriseeritud edasimiiiija juures Iabi korraline hooldus. See on roboti heas tédkorras hoidmise p&hialus. Tavaliselt
hélmab hooldus jargnevaid operatsioone:
¢ roboti kere, [diketera ja kdikide teiste liikuvate osade téielik puhastus;
¢ roboti sisemuse puhastus;
e roboti tookorra kontrollimine;
e kulunud osade, nagu ldiketera;
e aku voimsuse kontroll;
e vajadusel vdib edasimiiiija laadida ka uue tarkvara;
3. Puhastage robot ja véimalik laadimisjaam hoolikalt (vt ,Roboti puhastamine”).
4. Kontrollida voimalikke kulunud véi kahjustunud komponente, nagu Idiketera ja kaaluda nende véljavahetamist.
5. Paigutada robot kaitstud ja kuiva, sobiva 6hutemperatuuriga 10-20 °C ja vGorastele (lapsed, loomad, muud valised kehad,
jne.) raskesti juurdepaasetavasse kohta. Hoida robotit temperatuuril alla 20°C, et vdhendada akude tiihjaks laadimist.
6. Eemaldage toitepistik (A) seinakontaktist.
7. Kuilaadur on olemas, katke see, et véltida materjali (lehtede, paberi jms) sattumist selle sisse ja sailitada kontaktplaate.
Taaskaivitamine

Jargige enne roboti taaskaivitamist pikema seisuaja jarel jargnevaid samme:

1.

2
3.
4

Uhendage toiteallika pistik vooluvarku.

. Taasaktiveerige peamine elektriline toiteallikas.

Laadige roboti akusid vahemalt 4 tundi.

. Kasutage robotit parast laadimise I6petamist tavaparasel moel.

Kasutusjuhend 30



AKU LAADIMINE PIKEMAKS TOOPAUSIKS

4

® Oht - Tahelepanu ,KLAHV “PLAY/PAUSE” (B)

Keelatud on roboti laadimine plahvatus- voi
tuleohtlikus keskkonnas.

1. Toita laadimisjaama elektriga ja veenduda, et plaadid oleks
puhtad.

2. Asetage robot laadimispunkti.
KLAHV “ON” (A)
3. Vajutage nupule ,ON/OFF" ja oodake paar sekundit, kuni robot _ “KLAHV “OFF” (C)

on taielikult sisse lilitunud.

4. Aku margutuli 1dheb paariks sekundiks oranziks, kui
laadimisjaam &ra tuntakse.

5. Veenduge, et margutuli ,AUTO” on kustunud, vajutage
vajadusel margutule véljalllitamiseks nupule ,AUTO".

6. Laadimise Idppedes (ca 6 tundi) vajutada klahvi “OFF” (C).

7. Paigutada robot kaitstud ja kuiva, sobiva 6hutemperatuuriga
10-20 °C ja lastele, loomadele, muudele véliskehadele, jne.)
raskesti juurdepaasetavasse kohta.

SOOVITUSED KASUTUSEKS

Jargnevalt on toodud mdned soovitused, mida tuleb roboti kasutamise ajal jargida:

- ka péarast nduetekohast ettevalmistust, simuleerida esmakordsel kasutusel moningaid proovimanddvreid, et teha selgeks
juhtseadmed ja pohilised funktsioonid;

- kontrollida pohiorganite kinnituskruvide kinnitust;
- niita muru tihti, et valtida rohu liigset kasvamist;

- &rge kasutage robotit muru, mille kérgus on Idiketerast 1 cm (0,40 ") kdrgem, niitmiseks. Kérge rohu korral tdsta tera
kdrgemale, et seda siis jargnevatel padevadel jark-jargult madalamale lasta;

- kui murul on automaatne kastmissiisteem, programmeerida robot nii, et see tuleks laadimisjaama tagasi vahemalt 1 tund
enne kastmise algust;

- kontrollida maapinna kallet ja veenduda, et see ei lletaks maksimaalseid lubatud vaartusi, nii et roboti kasutamine ei tekitaks
ohtusid;

- soovitame programmeerida roboti nii, et see ei t00taks rohkem, kui vaja, hinnates ka rohu erinevat kasvamist erinevatel
aastaaegadel, et seda mitte asjatult kulutada ega akude kestust vdahendada;

- roboti to6tamise ajal véltida ohutuse huvides inimeste (eriti laste, vanurite ja puuetega inimeste) ja koduloomade viibimist
tooalal. Selle ohu valtimiseks on soovitav programmeerida roboti to6tegevus sobivatele aegadele.

Tootja ei garanteeri muruniiduk-roboti taielikku thilduvust teiste traadita siisteemide nagu kaugjuhtimispultide, raadiosaatjate,
kuuldeaparaatide, maa-aluste elektriliste loomapiirdeaedade v6i muu taolisega.
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KORRALINE HOOLDUS

SOOVITUSED HOOLDUSEKS

_

Hooldustoode ajal kasutada tootja poolt soovitatud isikukaitsevahendeid, eriti kui tootatakse teraga. Enne
hooldust6ode teostamist veenduda, et robot oleks peatatud ohutult (vaata ,Roboti ohutu seiskamine”).

PLAANIJARGSE HOOLDUSE AJAVAHEMIKE TABEL

Sagedus

Komponent

To6 tiilip

Tera

Puhastada ja kontrollida tera
efektiivsust. Vahetada vilja,
kui tera on 166gi tulemusena
paindunud voi kui on vdga
kulunud

Vaata ,Roboti puhastamine”

Vaata ,Tera vahetamine”

Puhastada ja korvaldada

16pus

teeninduskeskuses

Iga nadal Akulaadija nupud vBimalik oksiidatsioon Vaata ,Roboti puhastamine”

. Puhastada ja kdrvaldada : s u

Kontaktplaadid vBimalik oksiidatsioon Vaata ,Roboti puhastamine

: Puhastada ja kdrvaldada . -

Vihmaandur vBimalik oksiidatsioon Vaata ,Roboti puhastamine

Iga kuu Robot Puhastada Vaata ,Roboti puhastamine”
Kord aastas voiniitmishooaja Robot Taitke kupong volitatud Vaata “Pikem to0paus ja

viimine t60seisu”
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ROBOTI PUHASTAMINE

1. Peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti ohutu peatamine®).

A Ettevaatust - Hoiatus

Kasutada kaitsekindaid, et valtida katte Ioikamise ohtu.

2. Puhastada roboti kdiki valispindu leiges vees ja neutraalse seebiga niisutatud ja hasti pigistatud kdsnaga, et eemaldada enne

kasutamist liigne vesi.

A Ettevaatust - Hoiatus

Liigse vee kasutamine voib pohjustada lekkimist kahjustades elektrilisi komponente.

3. Arge kasutage lahusteid voi bensiini, et mitte kahjustada varvitud pindasid ja plastikkomponente.

4. Arge peske roboti sisemisi osasid ega kasutage rdhuga veejugasid, et mitte kahjustada elektrilisi ja
elektroonilisi komponente.

A Ettevaatust - Hoiatus

Elektriliste ja elektrooniliste komponentide poordumatu kahjustamise valtimiseks drge asetage robotit ei osaliselt

ega taielikult, vette, kuna see ei ole veekindel.

5. Kontrollida roboti alumist poolt (IGiketera tsoon, esimesed
ja tagumised rattad), kasutada sobivat harja, et eemaldada
koorikud ja/voi jaagid, mis voiksid takistada roboti
nduetekohast t66d.

6. Eemalada vdimalikud rohu- ja lehejaatmed robotist haaramise
piirkondadest.

7. Puhastada akulaadijate (A) nupud, kontaktplaadid (B)
ja  korvalada voimalikud elektrikontaktidest  tingitud
okstideerumised voi jaagid kuiva lapiga ja, vajadusel, peene
liivapaberiga.

8. Puhastage vihmasensorit (C) ning eemaldage mustus voi
vdimalik okstidatsioon.

9. Puhastada laadimisjaama sisemus kogunenud jagkidest.

33
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RIKETE OTSING

RIKKED, POHJUSED JA PARANDAMINE

Jargnevalt toodud informatsiooni eesmérk on aidata vdimalike anomaaliate ja rikete, mis vdivad tootamisel tekkida,
identifitseerimisel ja parandamisel. Moningaid rikkeid saab lahendada kasutaja; teised vajavad tdpseid tehnilisi oskusi voi
voimalusi, ja neid saab teostada ainult tunnustatud ja vastavas tegevusvaldkonnas omandatud kogemustega kvalifitseeritud
personal.

Kuirobotonhaireolekus, stselle ALERThoiatustulipdlebvdivilgub, voite hdire m&istmiseks luua ihenduse nutitelefonirakendusega.

Ettevaatust - Hoiatus

Peatage robot ohututes tingimustes (vt “Roboti ohutu peatamine”), kui robotit tuleb kontrollida, et viltida selle tera
ootamatut kaivitumist.

Rike ‘ Pohjus ‘ Parandamine

Loiketera kahjustatud Asendada tera uuega (vaata ,Tera vahetamine”)

Peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti
ohutu peatamine”). Vabastada tera

Loiketera jadkidest (paelad, noorid, & .
plastikosad, jne.) ummistatud Ettevaatust - Hoiatus

Kasutada kaitsekindaid, et valtida katte
Idikamise ohtu

Peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti
Ebaharilik vibratsi L ) ohutu peatamine”)

anarilik vibratsioon Robot kaivitus ettendgematute
takistuste (langenud oksad, unustatud

Robot on véga miirarikas esemed, jne.) juuresolekul

Eemaldada takistused ja taaskaivitada robot
(vaata “Kasutuselepanek — Automaatreziim”)

Parandada voi asendada mootor ldhimas

Elektrimootori avarii Teeninduskeskuses

Tosta I6ikekdrgust (vaata ,Loikekdrguse
reguleerimine®)

Liiga korge rohi

Teha tavalise muruniitjaga alal eelniitmine

Juhttraat voi laadimisjaama toitejuhtme Kontrollida laadimisjaama tihendust (vaata
vale asend ,Laadimisjaama ja toiteploki paigaldamine

Robot ei paigutu digesti
laadimisjaama

Asetada laadimisjaam tasasele ja stabiilsele
pinnale (vaata ,Siisteemi paigaldamise
planeerimine®)

Pinnase vajumine laadimisjaama
umber

Seadistada roboti kell imber (vaata

Kell valesti seadistatud ,Programmeerimisrezhiim?)

Robot tootab valedel
kellaaegadel

Seadistada t66aeg limber (vaata

ToOaeg on seadistatud valesti -Programmeerimisrezhiim")
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Rike

Tooala ei niideta taelikult

Pohjus

Ebapiisavad t66tunnid

Parandamine

Pikendada to6aega (vaata
,Programmeerimisrezhiim"”)

Koorikuga ja/voi jagkidega I6iketera

Peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti
ohutu peatamine”)

& Ettevaatust - Hoiatus

Kasutada kaitsekindaid, et valtida katte
Ioikamise ohtu.

Puhastada |oiketera

Loiketera kulunud

Asendada tera originaalvaruosaga (vaata ,Tera
vahetamine")

Roboti tegeliku voimsuse suhtes liiga
suur tooala

Kohandada t66ala (vaata ,Tehnilised andmed")

Akude eluiga hakkab labi saama

Asendada akud originaalvaruosadega (vaata
+Akude vahetamine")

Akusid ei laeta taielikult

Puhastada ja eemaldada akude
kontaktpunktidest voimalik oksiidatsioon (vaata
,Roboti puhastamine”).

Lisaala ei niideta téielikult

Vale programmeerimine

Programmeerida digesti lisaala (vaata
,Programmeerimisrezhiim"”)

ALERT

Aeglane oranzilt vilkumine

Kuupdeva ja kellaaega pole seadistatud

Looge kuupéeva ja kellaaja varskendamiseks
Gihendus nutitelefonirakendusega.

Loikeketas kahjustatud

Vahetage tera uue vastu (vt
,Tera vahetamine”).

Loiketera jaakide tottu blokeeritud
(lindid, koied, kiletiikid vms)

Peatage robot ohututes tingimustes (vt ,Roboti
ohutu peatamine”).

A Hoiatus - Ettevaatust!

Kasutage kaitsekindaid, et valtida katte
ldikamise ohtu

Vabastage tera takistustest.

Liiga korge rohi

Suurendage niitmiskdrgust (vt Reguleeritav
I6ikekorgus.

Robot on maast liles tdstetud

Kontrollige, et robot ei ole blokeeritud ega
mingi objektiga takistatud.
Puhastage ja eemaldage kesta alt véimalikud
murujdagid, mis vdivad andureid takistada.

ALERT

Kahekordselt valkuv oranz

Viga NO ERBA

Veenduge, et masina peatumisalal on piisavalt
rohtu. Viige robot murul mujale.

ALERT

Kiire vilkumine oranzilt

Parast valjaliilitusnupule ,off”
vajutamist hakkab margutuli kiirelt
vilkuma

Looge lihendus nutitelefonirakendusega ja
sisestage roboti PIN-kood.

Juhttraat ei ole dieti
Gihendatud (kaabel rebenenud, puudub
elektriihendus vms).

Kontrollige elektritoite funktsionaalsust,
toiteallika ja laadimisjaama Giget tihendatust (vt
,Laadimisjaama ja toiteallika paigaldamine”).

ALERT

Oranz poleb pidevalt

Parandamatu viga.

Lilitage robot vélja ja uuesti sisse.
Kui probleem ei lahene, poorduge ldhima
volitatud teeninduskeskuse poole.
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Rike | Pohjus Parandamine
Puudub toitepinge Kontrollida toiteploki diget Gihendust elektrivorku
Led (C)ei
ltlitu sisse . s .
: : Lasta kaitse vahetada lahimas volitatud
Kaitse on katki Teeninduskeskuses

|Sé?1a(tg§ Peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti
on sisse Juhttraat on katki ohutu peatamine”). Uhendada lahti toiteploki
lilitatud elektripistik. Teostada traadi ihendamine

KOMPONENTIDE VAHETAMINE

SOOVITUSED OSADE VAHETAMISEKS

Teostada asendus- ja parandustoiminguid vastavalt ehitaja antud juhtnooridele voi poorduge teeninduskeskuse

poole, kui antud toiminguid kasutusjuhendus mainitud ei ole.

AKUDE ASENDAMINE

Asendada akud volitatud teeninduskeskuses.

TERA ASENDAMINE

1. peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti ohutu peatamine®).

) e

Kasutada kaitsekindaid, et valtida katte Ioikamise ohtu.

Asendada ainult seadmega sobivate originaalteradega.
MUDEL: D020DEZ
Loiketera kood: L20Z13600A_R

2. poorata robot Umber ja toetada nii, et kapotikate ei saaks
vigastada.

3. keerata lahti kruvid (B) tera (A) lahtimonteerimiseks.
4. sisestada uus tera ja kinnitada kruvid.

5. poorata robot tagasi to6asendisse.
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ROBOTI KORVALDAMINE

4

Kaesolevat toodet klassifitseeritakse selle kasuliku eluea |0pus elektri- ja elektroonikaseadmete jadtmetena
(WEEE) ning seda on seet6ttu keelatud realiseerida tavalise olmepriigi, segaolmejdatmete (sorteerimata)
ja ka sorteeritud olmejéa&atmete (ringlussevéetavate) hulgas.

Kasutaja peab ndustuma toote ringlussevotuga vastavalt kohalikule seadusandlusele; see téhendab, et ta
peab eraldama elektrilised ja elektroonilised komponendid ning need viskama eraldi vastavatesse elektri-
ja elektroonikaseadmete jaatmejaamadesse, vdi siis tagastama terve seadme miiiijale uue seadme
ostmishetkel. Eeskirju eirav elektri- ja elekiroonikaseadmete kaitlemine on rikkumise toimepaneku
asupaiga seadustega karistatav.

Elektri- ja elektroonikaseadmetes sisalduvad ohtlikud ained véivad kahjustada keskkonda ja inimeste
tervist, seetottu on kasutajal oluline roll aidata kaasa elektri- ja elektroonikaseadmete korduvkasutamise,
ringlussevottu ja muud elektri- ja elektroonikaseadmete jaatmete taaskasutamist.

Koik komponendid, mis peavad olema eraldatud ja havitatud teatud kindlal viisil, on mérgitud spetsiaalse
margistusega.

® Oht - Tahelepanu

Elektri- ja elektroonikaseadmete jaatmed voivad sisaldada ohtlikke aineid, millel voib olla kahjulik m6ju keskkonnale
ja tervisele. Elektri- ja elektroonikaseadmete jaatmed tuleb realiseerida nouetekohaselt ja ainult vastavates
kogumispunktides.

Pakend - toote pakend on valmistatud taaskasutatavast materjalist ja tuleb realiseerida jatkusuutlikul viisil selleks ette

nahtud konteinerites voi vastavates kogumiskeskustes.

Patareid — vanad voi tiihjad patareid sisaldavad keskkonnale ja tervisele kahjulikke aineid ning seet6ttu ei tohi neid
realiseerida tavalise olmeprigi hulgas. Kasutaja on kohustatud realiseerima akud jatkusuutlikul viisil selleks ette nahtud

kogumiskonteinerites voi vastavates kogumiskeskustes.
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UK
cA

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Kinnitab ja kannab vastutust selle eest, et toode:

automaatsed akutoitega robotniidukimudelid DO20DEZ vastavad ohutus-, tervise- ja keskkonnakaitsealastele pohinduetele,
mis on satestatud asjakohastes Euroopa Liidu direktiivides ja Uhendkuningriigi maarustes.

CE ja UK vastavusdeklaratsioonide téielikud tekstid on paberkandjal saadaval tootepakendis.

Zucchetti Centro Sistemi teatab samuti, et vastavalt direktiivile 2005/88/EU (S.1. 2001/1701) on miiratase LWA usaldusvéaérse
valimi pohjal 63,0 dB + 2.0 dB (sageduskarakteristikul A standardse nulltaseme 1 pW suhtes), garanteeritud miratase LWA
on madalam kui 67 dB (sageduskarakteristikul A standardse nulltaseme 1 pW suhtes) ning direktiividele 2005/88/EU (S.I.
2001/1701 Uhendkuningriigis) ja 2006/42/EU (S.l. 2008/1597 Uhendkuningriigis) vastavad tehnilised toimikud on koostatud
aadressil Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/a Terranuova B.ni (AR) ltaalia.

UK
CA

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Declares and assumes liability that the product:

battery-powered automatic lawnmower robot, models D0O20DEZ comply with the basic requisites for safety, health and
environmental protection provided for by the relevant EU directives and UK regulations.

The full texts of the CE and UK Declarations of Conformity are available in paper format inside the packaging containing the
product.

Zucchetti Centro Sistemi also declares that, pursuant to European directive 2005/88/CE (S.I. 2001/1701 in UK), the LwA
sound power level, out of a significant sample, is 63.0 dB + 2.0 dB (weighted on A curve and referred to 1pW), that the
guaranteed LwA sound power level is less than 67 dB (weighted on A curve and referred to 1pW) and that the technical
folders in compliance with European directives 2005/88/CE (S.I. 2001/1701 in UK) and 2006/42/CE (S.l. 2008/1597 in UK)
are available c/o Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), Italy.
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GARANTIITINGIMUSED

Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS) garanteerib oma klientidele kdigi Euroopa direktiivis 1999/44/CE sisalduvate diguste
rakendamise.

Tapsemalt on garantiiga kaetud voimalikud materjali- voi tootmisvead vdahemalt 2 (kaks) aastat pérast algset ostukuupé&eva.
ZCS ei garanteeri toote katkestusteta ega veatut t66d ning ei vastuta kahju eest, mille on pdhjustanud juhiste valesti mdistmine.
Lisaks sellele ei kehti kdesolev garantii jargnevale: esteetilised kahjustused nagu kriimud, I6iked ja mdlgid; kuluartiklid (nt patareid),
v.a. juhul, kui seadme kahjustused on tekkinud defektsete materjalide vdi tootmisvea tottu; kahju, mis tuleneb toote kasutamisest
lisaseadmetega, mida ei ole tootnud ega miitinud ZCS; dnnetustest tulenev kahju, vaartarvitamine, vale kasutamine, tileujutused,
tulekahju vo6i muud loodusnahtused voi valised pohjused; kahjustused tootes, mida ZCS-i teenusepakkuja on teostanud ilma
ZCS-i kirjaliku loata.

ZCS siilitab ainudiguse parandada ja asendada (uue voi hiljuti renoveeritud tootega) toodet ja selle osi, voi pakkuda oma
arandgemisel kogu ostuhinna hiivitamist. Hiivitamise korral tuleb toode, mille eest hiivitust saadakse, ZCS-ile tagastada ja see
muutub jalle ZCS-i omandiks.

Garantiiaja jooksul parandab vdi asendab ZCS tavaparase kasutamise kaigus kahjustatud komponente. Remont v6i asendamine
voib hélmata selliste osade ja/voi Uksuste kasutamist, mida ZCS on hiljuti remontinud. Lisaks jatab ZCS endale diguse kasutada
sama vaartuse ja konstruktsiooniga varuosi, Uksusi vdi komponente. Remondi- vdi asendustododes kasutatud osade voi
t06joukulusid ei pea tasuma klient. Klient tasub selle asemel transpordikulud. Kui toode voi osa asendatakse, muutub mistahes
asendatud objekt kasutaja omandiks ja asendatav osa ldheb ZCS-i omandisse.

Kédesolev garantii ei mojuta ostja digusi, mis on kehtestatud kehtivate siseriiklike seadustega, piiramata nende seadustega
kehtestatud tasusid, mille ostja tasub garantii teostamiseks.

Osturiigi piiratud garantii tdhendab seda, et garantiid kasutatakse ainult midgipunktis, kust robot osteti voi ldhimas
teeninduskeskuses. Defektne robot tuleb viia isiklikult edasimiijale v&i lahimasse teeninduskeskusesse. Ostja enda kulul
kulleriga saatmise korral peab ostja pakkima pakendi originaalpakendisse ja sellega peab kaasas olema arve vdi ostukviitungi
koopia, sh ostukuupéeyv, seerianumber ja probleemi kirjeldus.

TINGIMUSED JA PIIRANGUD GARANTIITEENINDUSE TAOTLEMINE
* Poorduge teabe saamiseks garantii rakendamise kohta ja  Garantiiteeninduse ja konkreetsete juhiste saamiseks selle
mistahes info saamiseks miligipunkti. kohta, kuhu ja kuidas ZCS-i toode hooldamiseks tagastada,
. o o tuleb vétta Uhendust midgipunktiga, kust robot osteti voi
* See garantii kehtib ainult siis, kui: lshima teeninduskeskusega. Garantiidiguse kasutamiseks

- defektne toode esitatakse koos originaalarve v&i peab ostjaesitamatoote algselt edasimiijalt saadud ostuarve
ostukviitungiga, millel on ndha ostukuupdev ja VOi-kviitungi originaali. Garantii on piiratud riigiga, kus ZCS voi
edasimiija nimi. volitatud edasimiijad on toote algselt miitnud.

e Kaesolev garantii kaotab kehtivuse, kui:
- toodet ei kasutata vastavalt kasutus- ja hooldusjuhistele;

- paigaldus véi kasutamine ei vasta kasutusjuhenditele; TAIENDAVAD MOISTED
- seerianumber on kustunud vdi muutunud loetamatuks;
- kasutatakse mistahes lubamata vélisseadet vi toodet  Kohapealne abi
muudetakse; ¢ Kliendile ei ole ette ndhtud tootega seotud kohapealset abi
- kasutatakse mitteoriginaalseid varuosi voi tarvikuid; ka mitte garantiiaja jooksul.
- monda osa voi tarvikut muudetakse omavoliliselt;
- hooldustdid teostab klient ise voi neid teevad volitamata
kolmandad osapooled;
- robotis, toiteallikas, laadijas vdi lisaseadetes ilmneb .
rikkeid, mis tulenevad Kliimast: nagu niiteks vilkudest, Soovitused
laviinist, maalihetest, liigpingest, elektrildokidest, * Hoidke originaalpakend alles.
dikesetormist, Uleujutustest, loodusdnnetustest vms. ¢ Hoidke alles arve voi ostukviitung (nende puudumine
pohjustab garantii katkemise).

e Kui tekib kohapeal sekkumise vajadus, voetakse tasu kdne
eest ning kdnesoleva teeninduskeskuse tunnitasu.

e Garantiist vélja jatmine ja piirangud:
- garantii alla ei kuulu kulumiskindlad osad, nagu néiteks  Tahelepanu
harjad, IGiketerad, juhttraat, naelad, rihmad, rattad, o Klient on kohustatud kasutusjuhendit hoolikalt lugema ja
kaablid ega tihenduskaablid; rangelt jargima.
- plastmassist vilisosad, milles ei ole tootmisvigu.
plastmassosade varvimuutus, mis tuleneb looduslikest
mojudest voi keemilistest ainetest;
- patarei garantii on piiratud ainult tootmisvigadega ja
see kehtib esimese 24 elukuu jooksul;
- mootoritel on 2-aastane garantii, mis on siiski piiratud
3000 t66tunniga.
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